








Servomoteurs numériques a courant alternatif MKD

MKD0o90  8-9

8.7

Modeles disponibles et codification

MKD 090 B-047-G G 0-K N

T

Champs de la codification: Exemple:
1. Désignation
Servom oteur num érique a courant alternatif MKD
|2. Cotes de fabrication du moteur 090
|3. Longueur de fabrication du moteur B
4. Codificaton de I'enroulement 035
046 1)
047
058
085 2)

5. Capteur moteur
Résolveur (RSF) G
Résolveur (RSF) a capteur intégré mulitours de valeurs absolues K

6.Bout d'arbre
lisse G
arainure de clavette d'apres lanorme DIN 6885 Fiche 1, Editon 08.68 P

7. Frein de blocage
sans frein de blocage
a frein de blocage 1

8. Cable de puissance ¥
Boite a bornes (étata lalivraison: du cote B)

Connecteur du cote A

Connecteur du cote B

Connecteur a droite } vue de l'avant de I'arbre m’
e

Connecteur a gauch boite a bornes en

roD0>»X

/\

9. Type de refroidissem ent
Convection haturelle ® e N

) Le moteur au code d'enrouleme t "non peint’.
2) Codification de I'enrouleme ) onible uniquem entavec les variateurs d'entrainem ent dontla tension du circuit

secondaire estde 300V; ne er les moteurs dans le cadre de "nouvelles applications®.
%) Cable de puissance a nible uniquem ent avec la codification de I'enroulem ent "085".
0T mkl1p.fh?
Fig. 8-13:  Codification MKD090
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